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GIRO REMOTE CONTROL SERIES XIS 18

SUW 720pP)

4-CHANNEL PRESSURE HOVERING HEIGHT-ADJUSTMENT REMOTE CONTROL 6-AXIS FLYCOPTER

Instrukcja obstugi

STANDARD: GB/T26701-2011

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

GtOWNE CECHY

Nowa konstrukcja sprawia, ze dron jest zwrotniejszy i szybszy. Syma X5UW jest
w stanie lata¢ nawet przy silniejszych podmuchach wiatru. Lot moze odbywac sie
zarowno na zewnatrz, jak i wewnatrz pomieszczen.Wbudowany szescioosiowy
zyroskop umozliwia precyzyjny lot.

Modularna konstrukcja drona utatwia montaz i demontaz, jest réwniez bardzo
wygodna przy konserwacji drona.

Syma X5UW jest w stanie obrdcié sie w 3 osiach o 360°.

Funkcja Headless pozwala z tatwoscig sprowadzic¢ drona z powrotem.

Funkcja zawisu umozliwia stabilne unoszenie sie w powietrzu

Transmisja WiFi w jakosci HD w czasie rzeczywistym

Automatyczny start i Igdowanie



Tresé instrukcji, w tym specyfikacja i lista akcesoriow maja jedynie charakter
pogladowy. Nasza firma nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w druku i nie
bedzie w stanie powiadomié¢ o tym uzytkownikéw. Wszystkie informacje
0 zmianach i btedach pojawia sie na oficjalnej stronie danego modelu Symy.

Bezpieczer’\stwo

1. Mniejsze czesci drona powinny znajdowac sie w miejscu niedostepnym dla dzieci,
aby zapobiec wypadkom.

2. Syma X5HC posiada duza moc. Podczas pierwszego uzycia, staraj sie przesuwaé
lewy drazek powoli, aby nie dopusci¢ do zbyt szybkiego wznoszenia, ktére mog-
toby doprowadzi¢ do kolizji i uszkodzenia urzadzenia.

3. Po zakonczeniu lotu nalezy najpierw wytaczy¢ drona, a nastepnie nadajnik.

4. Nie ktadz akumulatoréw w miejscach narazonych na dziatanie wysokich tempe-
ratur (otwarty ogien, instalacje elektryczne).

5. Zaden cztowiek nie powinien znajdowaé sie w odlegtosci mniejszej niz 2-3 metry
od urzadzenia w locie lub podczas Iadowania, aby uniknaé obrazen ciata, wynika-
jacych z kontaktu z pracujgcymi silnikami.

6. Dzieci operujace drona powinny znajdowa¢ sie pod nazdorem osoby dorostej.
Instruktor powinien dopilnowaé, aby dron pozostawat w zasiegu wzroku opera-
operatora (lub instruktora).

7. Nie nalezy tadowa¢ jednorazowych baterii. Podczas wktadania baterii, nalezy
zwracaé szczegllng uwage na prawidtowa biegunowosé. Nie mieszaj baterii 0
réznym poziomie wytadowania, zywotnosci lub réznych typow baterii.

8. Jezeli urzadzenie nie jest uzywane, nalezy wytaczy¢ nadajnik i drona oraz wyjaé
baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy dopusci¢ do zwarcia obwodu.




Konserwacja

1. Regularnie czysé urzadzenie za pomoca czystej, suchej szmatki.

2. Unikaj kontaktu z bezposrednim stoiacem.

3. Kontakt urzadzenia z woda moze uszkodzi¢ elektroniczne elementy.

4. Sprawdzaj regularnie wtyczki i inne akcesoria. Jezeli zauwazysz jakiekolwiek
uszkodzenia, nie korzystaj z urzadzenia, dopoki nie jest w 100% sprawne.

Zawartosc

W zestawie:

* Dron e Czytnik kard SD

= Nadajnik » Uchwyt urzadzenia mobilnego
« $migta

« Instrukcja obstugi
« Srubokret

« Ostony do smigiet

1. Zamontuj ostony na obudowie, zgodnie z rysunkiem
obok.

Montaz i demontaz kamery WiFi

Instrukcja montazu kamery WiFi:




1.Wtéz konektor kamery do 2. Obré¢ kamere w kierunku

gniazda na obudowie. przeciwnym do ruchu wska-
zowek zegara, aby jg przykre-
cic.

Instrukcja demontazu kamery WiFi:

.\--/=>— B __ - ’f B
1. Obré¢ kamere w kierunku 2. Wyjmij kamere i konektor
zgodnym z ruchem wskazéwek z obudowy.

zegara

Montaz uchwytu urzadzenia mobilnego

Montaz uchwytu urzadzenia mobilnego:
. ™ «,
- )
Rt L i A
s L oA
B i = AL
1. Zdejmij klapke z tytu 2. Wt6z uchwyt do luki. 3. Dopasuj klamre do
obudowy. urzadzenia mobilnego.
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tadowanie i wymiana akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania znajdujgcy sie na gérnej czesci
modelu, aby wytaczy¢ urzadzenie.

Wyciagnij akumulator, przyciskajac elementy znajdujace
sie na spodzie akumulatora.

Podtgcz akumulator do kabla USB, a nastepnie podtgcz
kabel do komputera (podczas fadowania, dioda bedzie
zapalona; dioda zgasnie po ukonczeniu tadowania; czas
tadowania to niecate 130 minut).

Po ponownym zainstalowaniu akumulatora, doktadnie
zamknij pokrywe.

Czas tadowania to mniej niz 130 minut, czas zawisu to ponad 7 minut

Srodki ostroznosci podczas tadowania akumulatora:

®  Unikaj umieszczania akumulatoréw w miejscach narazonych na dziatanie $wiatta stonecznego
lub wysokich temperatur np. otwartego ognia lub instalacji elektrycznych.

® Nie dopusé do kontaktu akumulatora z wodg. Akumulator nalezy przechowywac¢ w chtodnym
i suchym miejscu.

® Nie rozbieraj/otwieraj akumulatora.

® Nie pozostawiaj akumulatora bez nadzoru podczas fadowania.




Opis przyciskdéw nadajnika:

j JEITIRETETIER ® Uchwyt urzadzenia mobilnego
Witaczanie/wytaczanie  @«eeeeeees,

S Prawy drazek
(wcisniecie drazka na ponad
3 sekundy spowoduje przejs-
cie do trybu headless, w ten
sam spos6b mozesz opusci¢
tryb headless. Krotkie przyci-
$niecia stuza do zmiany trybu
predkosci. Pojedynczy sygnat
dzwiekowy oznacza tryb nis-
kiej predkosci, dwa sygnaty
tryb wysokiej predkosci.)

Lewy drazek o7
(Nacisniecie drazka stuzy
do trymowania urzadze- /
nia. Aby przywrécié usta- |
wienia domyslne trymera, |
wciénij drazek i trzymajac |
go, uzywj przycisku zasila- |
nia. \

Zdjecie @ ) ~-@ Obrét 360°
% i ! g
i 8 5 5 Naciénij krétko, aby
Video [ B \ “-@ automatycznie wys-
. : tartowac lub wylado-
wac.

Montaz baterii w nadajniku

Pokrywa akumulatora

4 baterie AA

1. Montaz baterii: Otworz pokrywe baterii z tytu nadajnika i wtdz 4 baterie AA (brak w zestawie) do
$rodka z zachowaniem prawidtowej biegunowosci.




1. Baterie musza by¢ zainstalowane z zachowaniem
prawidtowej biegunowosci, zgodnie z oznaczeniem na
bateriach i w komorze baterii. Zadna bateria nie moze

zostac zainstalowana odwrotnie.
2. Nie nalezy mieszaé starych i nowych baterii.
3. Nie nalezy mieszac réznych typow baterii.

Przygotowanie do lotu i wytaczenie drona

1. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Wtacz nadajnik

Krok 2: Zainstaluj akumulator w dronie.

Krok 3: Nacisnij przycisk zasilania, aby upewnic sie, ze
urzadzenie jest wytaczone.

Krok 4: Przesun lewy drazek (gazu) do najwyiszej pozycji,
a nastepnie do najnizszej pozycji. Gdy wskaznik na dronie
przestanie migaé w szybkim tempie i zacznie $wieci¢, ozna-
cza to, ze dron jest w trybie gotowosci do lotu.




2. Witaczanie drona

3. Wytaczanie drona

Sposdb 1: Przesun lewy drazek (gazu) do najwyzszej pozycji,
a nastepnie wré¢ do pozycji centralnej. Smigta zaczna sie
powoli obracac.

Sposdb 2: Przesun lewy i prawy drazek do srodka i wykonaj
nimi wewnetrzng petle w ksztatcie cyfry "8" przez 1 sek., a
$migta drona powoli beda sie obracac.

Sposob 3: Gdy urzadzenie jest nieruchome, nacisnij przycisk
B, a Smigta powoli zaczng sie obracac i dron wzniesie sie na
pewng wysokos¢.

Sposdb 1: Przesun lewy drazek (gazu) do najnizszej pozycji i
przytrzymaj go tam przez 2 lub 3 sekundy, aby wytaczy¢ dro-
na.

Sposob 2: Przesun lewy i prawy drazek do $rodka i wykonaj
nimi wewnetrzng petle w ksztatcie cyfry "8" przez 1 sek., a
dron wytaczy sie.




Sposdb 3: Gdy dron jest w locie, nacisnij przycisk B, dron
opadnie na ziemie i powoli sie wytaczy.

Sterowanie dronem

Sterowanie dronem

Woznoszenie i obnizanie putapu Lot do przodu i do tytu

Jezeli lewy drazek (drazek gazu) zostanie wy- Jezeli prawy drazek zostanie wychylony do przo-
chylony do przodu lub do tytu, dron zmieni wy- du lub do tytu, dron poleci w dang strone (do
sokos¢ w dany spos@b (wzniesie sie albo obnizy przodu lub do tytu).

lot).

Obrét w lewo i w prawo Lot w lewo i w prawo

Jezeli lewy drazek (drazek gazu) zostanie wy- Jezeli prawy drazek zostanie wychylony w lewo
chylony wlewo lub w prawo, dron obrdci sie lub w prawo, dron poleci w dang strone (w lewo
w dang strone (w lewo lub w prawo). lub w prawo).




Obstuga trymera

Trymer lotu do przodu i do tytu

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie
porusza sie do przodu lub do tytu, nalezy skorygowac
pozycje drona za pomoca trymera lotu do przodu i do
tytu. Wcisnij lewy drazek i jednoczesnie przesun prawy
drazek do przodu lub do tytu. Trzymaj lewy drazek wci-
$niety, az do uzyskania stabilnosci lotu.

Trymer lotu w lewo/w prawo

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie
porusza sie na boki, nalezy skorygowac pozycje drona
za pomoca trymera lotu w lewo/w prawo. Wecisnij lewy
drazek i jednoczesnie przesun prawy drazek w lewo lub
w prawo. Trzymaj lewy drazek wcisniety, az do uzyska-
nia stabilnosci drona.

Trymer obrotu w lewo/w prawo

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie
obraca sie w lewo lub w prawo, nalezy skorgowac po-
zycje drona za pomoca trymera obrotu w lewo/w pra-
wo. Wecisnij lewy drazek i jednoczesnie przesur gow
lewo lub w prawo, aby skorygowaé obrét drona. Trzy-

maj lewy drazek wcisniety, az do uzyskania stabilnosci

drona.

Cechy produktu

I. Zabezpieczenie przed niskim napigciem

Jezeli cztery wskazniki LED na spodzie drona zaczynajg miga¢, oznacza to, ze akumulator jest
bliski wytadowania. W takim wypadku dron aktywuje funkcje ograniczenia wysokosci i obnizy

lot do bezpiecznego putapu.

1. Zabezpieczenie nadpradowe

Jezeli Syma zderzy sie z obcym obiektem badz zablokuje sie, a jej $migta pozostang wigczone,
dron przejdzie w tryb zabezpieczenia przed nadmiernym natezeniem pradem.

-




[l. Funkcja kalibracji poziomu

Umies¢ drona na poziomej powierzchni i przesuri w tym samym czasie
oba drazki do prawych dolnych rogdéw na 2-3 sekundy. Wskaznik LED
drona bedzie migaé w szybkim tempie i powrdci do normalnego za-
chowania po ok. 2-3 sekundach, co zasygnalizuje pomysine przepro-
wadzenie kalibracji.

IV. Tryb wysokich predkosci/niskich predkosci

Domyslnie wigczony jest tryb niskich predkosci. Aby zmieni¢ tryb i
zwiekszyé maksymalng predkos¢ drona, nacisnij prawy drazek krétko.
Tryb wysokich predkosci zostat wtgczony, gdy ustyszysz dwa sygnaty
dzwiekowe z nadajnika. Krétkie nacisniecie prawego drazka w trybie
wysokich predkosci spowoduje powrdét do trybu niskich predkosci, co

zasygnalizuje pojedynczy sygnat dZzwiekowy.

IV. Obrét 3D

Gdy jestes zaznajomiony z podstawami obstugi drona, mozesz przejs¢
do odkrywania jeszcze bardziejekscytujacych i ryzykownych zabaw z

funkcja obrotu 3D.Wznies sie dronem na wysokos¢ przynajmniej 3 m

od ziemi, naci$nij przycisk obrotu w prawym gérnym rogu nadajnika i
jednoczesnie przesur prawy drazek do najwyzszej pozycji z przodu/ z
tytu/z lewej/z prawej, a dron wykona obrét w dang strone.

Uwaga: Najlepszy efekt obrotu 3D uzyskuje sie przy w petni natadowanym akumulatorze.

VI. Funkcja utrzymania wysokosci (zawisu)

Zwolnij lewy drazek (drazek gazu), a dron zawisnie na
obecnej wysokosci.
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VII. Tryb headless

1. Definiowanie przedniego kierunku:

1. Wtacz nadajnik

2. Po podtaczeniu drona do Zrddta zasilania, ustaw przetacznik
w pozycji ON i ustaw okreslony kierunek przodu drona w trybie
headless.

3. Ustaw drazek gazu nadajnika w najwyzszej pozycji, a potem
W najnizszej pozycji. Dtugi sygnat dZzwieowy wyemitowany przez
nadajnik oznacza ukoriczenie definiowania przedniego kierunku.

2. Przechodzenie pomiedzy trybem headless i normalnym lotem

1. Po ukoriczeniu parowania, dron przejdzie do trybu domyslnego,
wtedy wskaznik LED drona bedzie migat w wolnym tempie. Nacis-
nigcie i przytrzymanie przez 2 sekundy przycisku trybu headless w
lewym gérnym rogu spowoduje wyemitowanie sekwencji dzwie-
kowej (bip, bip, bip...), sygnalizujgcej, ze dron przeszedt do pracy
w trybie headless. Kolejne przytrzymanie tego samego przycisku
przez 2 sekundy spowoduje wyjscie z trybu headless, co zostanie
potwierdzone pojedynczym, dtugim dzwiekiem. Podczas pracy w
trybie headless cztery $wiatta LED drona migajg w wolnym tempie

(co 4 sekundy).

A 2. W trybie headless operator nie musi wiedzie¢, w ktéra strone
>,<f"°'\;§. | e\ zwrécony jest dron, sterowanie odbywa sie zgodnie z kierunkiem
& 0] i g Qﬁb‘l‘ ruchéw drazkéw nadajnika.
x'&am?&i \N y I‘

|
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3. Rozwigzywanie probleméw w trybie headless

1. Po zderzeniu sie z obcym obiektem w trybie headless moga
wystapi¢ odchylenia zdefiniowanego kierunku. W takim wy-
padku wystarczy, ze jednoczesnie przesuniesz oba drazki w le-
wy dolny rég po ustawieniu dronaw odpowiednim kierunku.
Jezeli wskaznik drona $wieci po powolnym migotaniu przez 3
sekundy, sygnalizuje to ukorczenie procesu.

Poglad obrazu z kamery w czasie rzeczywistym (FPV)

Kamere nalezy wiaczyé przed
wtaczeniem drona i nadajnika!

1. Pobierz oprogramowanie instalacyjne:

Smartfony z systemem Android - pobierz pliki instalacyjne oprogramowania SYMA GO
z witryny www.symatoys.net lub zeskanuj kod QR .

Smartfony z systemem iOS - przejdz do APP STORE i pobierz pliki instalacyjne
oprogramowania SYMA GO lub zeskanuj kod QR.

2. Opis podtaczania

Podtacz urzadzenie do zrédta zasilania. Wskaznik $wiatta FPV bedzie $wieci na zielono, a po 20
sekundach zacznie swieci¢ pulsujgcym czerwonym swiattem, czekajac na potaczenie z urzadze-
niem mobilnym. Wejdz w Ustawienia na swoim urzadzeniu mobilnym i wigcz funkcje WiFi.

W kolumnie sieci WiFi znajdz "FPV WIFI ****" j potgcz sie z nia.

Teraz opusé ustawienia, otworz oprogramowanie SYMA GO i nacisnij ikone START, aby przejs¢ do
panelu sterowania. Ekran urzadzenia mobilnego przeszedt w tryb wyswietlania obrazu z kamery
w czasie rzeczywistym. Petny pasek sygnatu, oznacza, ze sygnat WiFi jest najsilniejszy.
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Poglad obrazu z kamery w czasie rzeczywistym (FPV)

1. Uruchom SymaGO 2. Nacisnij ikong START, 3. Ekran urzadzenia 4. Ekran urzadzenia

system przejdzie do me-  mobilnego z wido- mobilnego przy ste-
nu widoku na zywo au- kiem z kamery na rowaniu przez apli-
tomatycznie. Zywo. kacje.

3. Objasnienie Menu podgladu obrazu z kamery

1. Powro6t

B a O] 2. Sita sygnatu WiFi

3. Przegladanie zdjec i video
4. Nagrywanie video

5. Wykonanie zdjecia

n 6. Czas nagrywania video
Wik ) Wskaznik WiFi
yxonanie Wtaczenie/ .
zdjecia Wytaczenie Nagrywanie
silnikéw
)
00,00 Czas

‘ Prawy drazek
| 7
Lewy drgzek —48 —a f

3 y [e—— Trymer A
Start/lagdowanie ‘

jednym przyciskiem

b ‘

< Trymer C
TrymerB —— —,
ry A AN R Ukryj
Ukryj Powrét

Tryb headless/ Plan lotu
regulacja poziomu

Przetacznik Tryb headless

trybu pred- Sterowanie przechylaniem telefonu

kosci
Sprawdz karte pamleu (aby odczytac karte pamieci,
nalezy potaczyc sie z WiFi i poczekac kilka sekund)

Sprawdz pamiec telefonu
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Menu ustalania trasy lotu

/\/ Nacisnij przycisk planu lotu, aby przejs¢ do
hd menu ustalania trasy, a nastepnie narysuj

trase, wg ktorej poleci dron.

Skala widoku interfejsu

4. Zdjecia i video

Wykonywanie zdjec¢ i nagrywanie: Jezeli kamera WiFi pracuje w normalnych warunkach, kliknij
na ikone zdje¢ lub video w menu widoku z kamery, aby wykonywac zdjecia lub nagrywac video
(wykonane fotografie i filmy mozna obejrze¢ w zaktadce przegladania zdjec i video).

5. Funkcja zapisu na karte pamieci

Kamera WiFi 720p posiada funkcje zapisu na karte pamieci. Jezeli karta pamieci znajduje sie w
kamerze, pliki sg zapisywane jednoczesnie na telefon i karte pamieci kamery. Jezeli w kamerze
nie ma karty pamieci, pliki sg zapisywane jedynie na telefon.

Czesci zamienne (opcjonalnie)

Mozesz wybra¢ swoje ulubione akcesoria zgodnie z listg ponizej.
Akcesoria mozna naby¢ przez lokalnych dystrybutoréw. Okresl kolor podczas zakupu.
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Obudowa

Kamera WiFi

Nogi podwozia

Ostony diod LED

Dioda LED

Akumulator

Ptytka odbiornika

P
N

Czytnik kart SD

Uchwyt urzadzenia mobilnego

o
\ | |

Koszyk na akumulatory

Nadajnik

Kabel USB

® e
T e

Nakretki
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Rysunek ztozeniowy drona

Nr Nazwa produktu llosé | Nr Nazwa produktu llosé
01 Gorna obudowa 1 10 Ostona lamp 4
02 Dolna obudowa 1 1 Naktadka $migta 4
03 Smigto (CW) 2 12 Kamera 1
04 Smigto (CCW) 2 13 Zenatla 4
05 Ostony $migiet 4 14 Ostona 4
06 Akumulator 1 15 Wypetnienie obudowy 1
o7 Silnik (CW) 2 16 Komora akumulatora 1
08 Silnik (CCW) 2 17 Ptytka gtéwna 1
09 Podwozie 4
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Najwazniejsze dane techniczne

Y
w
- N
g
— e vy = P! 5
i=o=AWa g .
I« | < g
320mm 320mm
Dtugos¢ drona: 320 mm Szerokosé drona: 320 mm
Wysokosé drona: 70 mm Model silnika: @8X16

FeCE®s @z

WYGLAD URZADZENIA MOZE ROZNIC SIE OD PRZEDSTAWIONEGO NA ZDJECIACH
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Dwuwymiarowy kod Dwuwymiarowy kod
dla systemu Android dla systemu iOS

Ostateczna interpretacja tresci instrukgji
nalezy do producenta.






